WS 2017/2018 Symmetrie: Anwendungen in der Chemie Vorlage 3.3

3.3. Raumgruppen

Punktsymmetrieelemente: n-zédhlige Dreh- und Drehinversions-Achsen
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Individuelle Translationen
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2. Gleitspiegelebenen

b & b & b ®
a

a a
Translation|| |0 0 0
t + Spiege- C C C

lung m, mit (o)
]| zu m C a n .

Gesamttranslationen (zentrierte Gitter)

C
.,
0
a a
5 F




